. Instituto Federal de Educacio Ciéncia e Tecnologia de Sao Paulo
Campus Guarulhos
Diretoria Adjunta Educacional — Coordenadoria Sociopedagégica

Projeto de Bolsa de Ensino

1. Dados do Projeto:

Titulo do Projeto: | Desenvolvimento material didatico com aplicacdes em robdtica
movel.

Professor Responsavel: | Rogério Daniel Dantas

2. Resumo e duracao do projeto:

Resumo:

Este projeto tem como objetivo o desenvolvimento de um material didatico para apoio e
complementacao na formag¢ao dos alunos dos cursos de engenharia de controle e automagao
e engenharia de computagdo, podendo ser utilizado também por alunos de outros cursos do
campus, que tenham interesse por programacao de robos moveis. O aluno bolsista
trabalhard no desenvolvimento de material didatico desenvolvendo um tutorial de
preparagdo com ambiente de programacgao até a realizagdo de experimentos de simulagdes
de navegacdo de robotica modvel utilizando-se das linguagem de programagdo C/C++ e
Python, em conjunto com as plataforma ROS e GAZEBO. Neste projeto o aluno bolsista
também ird realizar testes praticos de integragdo entre o ROS e um rob6 que utiliza-se de
placas com Arduino / ESP32 de forma a realizar os testes simulados na plataforma com o
robd controlado por um microcontrolador. Todo o material desenvolvido durante o projeto
serd documentado no formato de video no e disponibilizado no youtube e no formato de
apostila em pdf que sera posteriormente disponibilizado para acesso publico.

Duracao: | 2 Semestre(s)

3. Disciplina(s) Relacionada(s):

Disciplina Curso

Introducio a Engenharia da Computacio Engenharia da Computagdo
Algoritmos e Ldgica de Programacio Engenharia da Computacdo
Microcontroladores na Computacgio Engenharia da Computagdo
Sistemas Embarcados Engenharia da Computagdo
Sistemas Operacionais Engenharia da Computagao

4. Perfil do Bolsista:

Alunos do curso de engenharia de Computagdo que tenham conhecimento de Linguagens
de Programagdo, que seja pro ativo, organizado, com bom desempenho académico, que
saiba trabalhar em grupo e tenha grande interesse em estudar assuntos relacionados a
constru¢do e programacao de robos moveis.

Ntumero de Bolsistas: | 01 | Carga Horsria Semanal: | 20 | h.
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5. Rol de disciplina(s) que o candidato deve estar cursando ou tenha
cursado com aproveitamento que habilite para realizar as atividades

previstas:
Disciplina Curso
Introducio a Engenharia da Computacgio Engenharia da Computagdo
Algoritmos e Logica de Programacio Engenharia da Computagdo

6. Atividades Previstas:

1 — Estudar e conhecer a plataforma (ROS - Robot Operating System)

2 — Estudar e entender os conceitos basicos do ROS: o que ¢, estrutura de pacotes, nds,
mensagens € Servigos.

3 - Desenvolver aplicagdes ROS em C++ e Python.

4 — Criar um rob0 para simulacdo Gazebo.

5 — Realizar integracdo do ROS com Arduino / ESP32

Guarulhos, 15 de dezembro de 2023.
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Professor Responsavel CoordepaMor d&Lurso, Diretor
Adjunto Educacional ou Diretor
Geral do Campus
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